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xxxx船虚拟试验报告
1. [bookmark: _Toc86168154]试验目的
物理水池下的船舶增阻试验时间周期长，花费较大，并且会使船舶设计周期变长。虚拟试验可以有效的解决这些问题。实现xxxxx船运动及波浪增阻的快速虚拟试验，得到增阻值，为之后的波浪失速换算和最小装机功率评估提供基础。
（可在此基础上修改）
2. [bookmark: _Toc86168155]数值水池波浪增阻基本原理


介绍船舶波浪增阻虚拟试验的水动力基本原理，不规则波波中运动谱分析的基本原理，理论海浪谱型公式等。


3. [bookmark: _Toc86168156]虚拟试验结果无量纲方法
虚拟试验中的结果主要有：垂荡运动、纵摇运动和波浪增阻。其无因次化方法分别是：
给出无因次划方法的公式，并注明公式中字母的含义。

4. [bookmark: _Toc86168157]虚拟试验内容
本节主要介绍虚拟试验涉及的网格文件和试验工况。试验工况主要是海浪参数、计算参数以及船舶航速。

[bookmark: _Toc86168158]4.1试验船模型
流域边界网格分为两部分，船体网格文件及自由面匹配面网格自动生成。
表* 虚拟试验输入船型参数
	
垂线间长(m)
	
	重心X坐标Xg (m)
	

	
船宽(m)
	
	重心Y坐标Yg (m)
	

	
吃水(m)
	
	重心Z坐标Zg (m)
	

	横摇惯性半径Rxx (m)
	
	纵摇惯性半径Ryy (m)
	

	
	
	首摇惯性半径Rzz (m)
	


注：相对网格坐标系原点

	[bookmark: marker_pic_ship_mesh]
	[bookmark: marker_pic_mesh_sketch]


图*  船体网格示意图                     

[bookmark: _Toc86168159]4.2试验工况
虚拟试验中的波长以波长船长比的方式给出，所有工况均为迎浪状态。
表*   xxxx船虚拟试验工况
	
波长船长比
	

	船舶航速(m/s)
	
	虚拟试验步长
	


5. [bookmark: _Toc86168160]虚拟试验船舶运动、增阻RAO及谱分析结果
注：本节的表格中数字小数点后保留3位即可。

给出对时间步长、物面网格、自由面网格的收敛性分析。

无因次化垂荡、纵摇运动、波浪增阻的虚拟试验结果表示在下表：

表* 180度顶浪规则波运动RAO结果
	波浪圆频率(rad/s)
	垂荡运动RAO(m/m)
	纵摇运动RAO(m/m)
	波浪增阻RAO(N/m/m)

	
	
	
	

	
	
	
	



无因次化垂荡、纵摇运动、波浪增阻的虚拟试验结果如下图所示：

图*  垂荡运动RAO

图*  纵摇运动RAO

图*  波浪增阻RAO

xxxxxxxx海况下，采用xxx方式得到不规则波下的谱分析结果如下表：
表* 180度顶浪不规则波谱分析结果
	垂荡运动有义值(m)
	

	纵摇运动有义值(deg)
	

	波浪增阻有义值(N)
	


6. [bookmark: _Toc86168161]总结
从报告主要计算内容和结果角度对本次竞赛完成情况进行总结。例如：
[bookmark: marker_cal_is_finish]（1.迎浪状态下的xxxxxxxxx船垂荡运动、纵摇运动、波浪增阻计算完成。其中计算工况为航速Fr=xxxxx，波长船长比为：xxxxx。
2.在xxxxxxx计算机下计算耗时xxxxxxxxx。）

7. [bookmark: _Toc86168162]参考文献
列出主要参考资料和文献
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